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Abstract 

This paper investigates prototyping an online, low-cost, video based and applicable eye tracker, which 

is called "Dias Eye Tracker". Disabled people can use the proposed system to communicate with 

computer. What have made the system different from the other low-cost eye trackers, are the accuracy 

of gaze estimation, the different application parts of the software and the lightweight wireless 

hardware, which can be mounted on the user’s head. This paper introduces the software/hardware 

and the methods of the system. In addition, two methods of pupil tracking have been compared 

together, and an uncertainty analysis on the mapping function of the system has been done. The 

performance of the designed eye tracker has been evaluated by analyzing the answers to the three 

questionnaires, which were filled by disabled people after performing three specific tasks. The results 

show that the system performs well for interaction with computer. 
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 ن حرکتیطراحی، ساخت و ارزیابی یک ردیاب چشم جهت توانبخشی معلولا

 در برقراری ارتباط با کامپیوتر 
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 ، تهراندانشگاه علم و صنعت ایرانمهندسی مکانیک،  ۀدانشکد ، گروه بیومکانیک،استادیار 2

_______________________________________________________________________________________

                  نـا  بـاکـاربردی  حـا  عـین در و ارزان درنگ،بی تصویـری، هایبا ویژگی ت چشمحرکا ردیاب یک ساخت این مقاله به در

Dias Eye Tracker آنچـه سیسـتم مـرکور را  بخشـد.برقراری ارتباط معلولان با رایانه را بهبود میم تسیسشود. این می اشـاره

دید، تنـو  بخشـهای  ةمتمایز ساخته، دقت در تشخیص نقطمخصوص چشم های تحقیقاتی و ارزان قیمت نسبت به سایر ردیاب

اسـتااده  مقالة حاضر روشهای. در استنصب بر روی سر  یتقابل آن با سیمسبک و بی افزارِسختهمچنین  افزار وکاربردی نر 

دیابی مردمک با استااده شده برای ر روشاست. همچنین دو  شدهمعرفی آن،  نر  افزار و سخت افزار و همچنین شده در سیستم

 برایردیاب چشم این است. عملکرد نیز تحلیل شده سیستم  این در بکار رفته عد  قطعیت بر روی نگاشتِ، مقایسه شده یکدیگر

 اسـت. ارزیابی شـده ،سه فعالیت بخصوص با دستگاه اجرایهای افراد پس از و بررسی پاسخ نامهبا کمک سه پرسش ،نمعلولا

 .دهدنشان میدر کمک به برقراری ارتباط با کامپیوتر را سیستم این کرد خوب ارزیابی عملاین نتایج 
 

ارتباط متقابل با کامپیوتر، تعیین نقطة دید، ردیابی حرکات چشم
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19 NASA Task Load Index  
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